Ordinateur de bord pour voiture de collection
rpi.zehnne.fr - jthzed@gmail.com

Raspberry Pi + écran Application (Python)
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Carte Support embarqué RPI « Mezzanine »
- Gestion alimentation

- BUS CAN
- Horloge sauvegardée
- Buzzer
BUS CAN Modules d’acquisition CAN :
Ils permettent de brancher des capteurs
- Analogiques

- numeriques « digital »

- a impulsions on fréquence

Et permettent de piloter :

- des sorties « numériques digitales »
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